
均利科技

LFMCW (UMFR-TFK)

Wavetronix

SS 126 / SmartSensor HD

Smartmicro

UMRR11 (TP 44/45)

雷達技術

單波束雷達 FMCW

f：24.125(cf) ， BW：245M

RS.：0.625m ， TX/RX：7度X50度

雙波束雷達 FMCW 一發兩收

TX：約150度X90度

2RX：7度X65度

多波束雷達 FMCW

一發多收

TX/RX：100度X24度

生產地 台灣製造 美國產品 德國製造

客製化
設計生產軟、硬體全機台灣製造。

交期無虞，介面性能提升容易滿足需求

台灣代理進口，塞機塞港交期難控制。

介面性能無法客製，性能提升困難。

台灣代理進口，塞機塞港交期難控制。

介面性能無法客製，性能提升困難。

後勤維修
7日內維修完畢，若無法即時修復，將提

供新品替換。

送回原廠維修，維修時間長，缺乏即時

對應彈性。

送回原廠維修，維修時間長，缺乏即時

對應彈性。

安裝方式
路側：垂直道路方向。

正向：平行道路方向。
路側，垂直道路方向。

路側：斜打，水平道路方向。

正向：1.置於分隔島、號誌燈桿。

      2.置於龍門架。

偵測車道數及優勢

(參考附註)

側向垂直道路可同時偵測8~10車道。

1、產品在型錄定義情況下平均流量/速

   度能達到規範需求85%以上準確度。

2、波束窄側打多車道不易受路樹看板雜

   訊影響尤其在都會區，安裝簡單限制

   少。

3、占有率不受紅燈及車流壅塞影響導致

   成背景，占有率準度高對整體路網的

   壅塞程度具有實質意義，如放置雲端

   尚可供學者運用作為改善路段壅塞的

   相關演算法則研究。

4、國產自製設計，價格低

5、在成本及性能上考量CP值佳

側向垂直道路可同時偵測8~10車道。

1、產品在型錄定義情況下平均流量/

   速能達到規範需求85%以上準度。

2、Wavetronix雙雷達係側打多車道

   ，演算上是利用兩個接收天線的

   時間差計算出速度。但雙雷達觸

   動往往受限環境與車種影響(大車

   不能超過15-20%)並非每部車車速

   都能獲得(10-15%miss)尤其SS-

   126發射的水平波束應該是大於>

   90度，因此準確度量測易受路

   樹、看板.分隔島影響尤其在都會

   區。雙雷達亦不適宜正向安裝 。

3、占有率易受紅燈及車流壅塞影響

   成背景，占有率準準度低整體路

   網壅塞程度無具有實質意義。

4. 美國製造成本高。

5、成本及性能考量，CP值不佳。

側打仍需水平道路，一般可偵測3~4車

道。

1、產品在型錄定義情況下平均流量/速

   度能達到>85%準確度。

2、側裝量測多車道需盡量水平車道且量

   測道路要夠遠方能分辨各個車道由於

   有路樹、看板、號誌桿等影響，高度

   要高且適當安裝限制大，在都會區一

   般側打最多約3個車道，如超過需架

   設於號誌燈桿或龍門架中間，車流量

   測無法無法垂直側打。

3、占有率易受紅燈及車流壅塞影響導致

   成背景，占有率準準度低整體路網的

   壅塞程度無具有實質意義

4、德國製造價格貴。

5、從成本及性能的相關考量CP值不佳。

產品比較說明

各型路側式車流量偵測器規範功能參考表
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