
單波束雷達 雙波束雷達 多波束雷達

代表廠商 / 產品 均利科技 Wavetronix SS 126 SMARTMICRO

生產地 軟、硬體全台灣設計生產製造。客製化彈性高。 美國產品，台灣為代理進口，客製化修改困難。 德國製造，台灣為代理進口，客製化修改困難。

後勤維修 7日內維修完畢，若無法及時修復，將提供新品替換。 維修時間長，缺乏即時對應彈性 維修時間長，缺乏即時對應彈性

安裝方式 依需求，可路側垂直道路安裝或正向安裝架設容易。 路側，垂直斷面車道安裝偵測。 主要正向安裝、路側需斜打平行道路，安裝點不易。

偵測車道數 側向垂直道路可同時偵測8~10車道。 側向垂直道路可同時偵測8~10車道。

斜打、正打必需平行道路同時偵測距離夠遠(>100米)

才能追蹤多車道，斜打至多3~4車道。更多車道需置中

，易被建物、路樹遮擋。同時多車道置中往往要設置

在龍門架安裝點不易。

偵測距離 側打，偵測距離大於80米。 側打，偵測距離大於80米。 一般直線距離大於100米，但前方有較大的盲區距離。

盲區距離
受限頻寬。後退距離約1.8米，但架設高度拉高或立後

退桿可改善。

受限頻寬。後退距離約1.8米，但架設高度拉高或立後

退桿可改善。

多車道追蹤時，多波束偵測需平行車道夠遠，方能分

辨各車道，同時也導致近端盲區相對大，超過10米以

上的距離範圍。

實測速度準確率
速度準確度≧85%

速度低於30km/hr，誤差變大。

速度準確度≧90%

速度低於30km/hr，誤差變大，不給資料。

速度準確度≧90%

速度低於30km/hr，誤差變大。

實測流量準確率
流量準確度≧90%

速度低於30km/hr，誤差變大。

流量準確度≧90%

速度低於30km/hr，誤差變大，不給資料。

流量準確度≧90%

速度低於30km/hr，誤差變大。

價格比較 導入標案成本低。 導入標案成本高，但價格低於多波束產品。 導入標案成本很高。

CP值

CP值高。

1、正常情況平均流量/速度能達到85~90%精度。

2、多車道安裝限制小，路側、正向皆可。

3、國產自製設計，價格低。

4、速度低於30km/hr或壅塞時，流量與速度精度，一

   樣受物理現象影響無法達成預期精度。

CP值中。

1、正常情況下平均流量/速度能達到>90%精度。

2、多車道安裝限制小，宜斷面側打。但雙雷達觸動往

   往受限環境與車種影響，並非每部車車速都能獲得

   正確精度量測。且雙雷達不適宜正向安裝 。

3、價格高。

4、速度低於30km/hr或壅塞時，流量與速度精度，一

   樣受物理現象影響無法達成預期精度。

CP值低。

1、正常情況下平均流量/速度能達到>90%精度。

2、多車道安裝限制大，無法垂直斷面側打，需盡量水

   平車道，且道路需要夠遠，夠直。

3、價格貴 。

4、速度低於30km/hr或壅塞，流量與速度精度，一

   樣受物理現象影響無法達成預期精度。

其他應用範圍
觸動警示、安防電子圍籬、水位高度、應用…等。廣

佈應用容易。

注重於交通分析資料蒐集。價格因素，不易廣布於其

他應用領域。

著重於交通管理偵測目的，成本價格高，不易廣佈於

其他應用領域。

結論：

無論單雷達、雙雷達或多波束雷達，都可能發生在大車過多、車流混亂、雍塞、車外型特殊、大型拖拉、蛇行、跨車道...等因

素，都有可能造成任何形式的雷達天線多重觸動或僅單次觸動造成偵測演算有顯著誤差，尤其在車速上甚至有很大誤差。因此

只有在正常的環境下（或下述ss-126定義的Nominal Condition）各種波束型態的雷達偵測器，精度才可能提高。

產品比較說明












